ROCKIT

Herbie Hancock

Left Foot Lead
Clogography: Barry Welch 16291 Anaconda Road, Madera, CA 93636 (559) 259-9904
Email: barrywelch01@comcast.net
SEQUENCE: Intro-A-B-C-D-Br2-A-E - A -Ending

8 Beat Wait
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Machine Gun

Runs

Toe Slides
Split Swivel
Toe Slides
Maggie

Freds

Triple Fred
Pulls

Patter Split Lift

Joey
JP

Dig & Lift
Run Slide Stomp
Syncopated

Heels & Toes

Hop Flares
Chase Toe Slide

Joey Buck

On Your Toes

High Horse

On Your Toes
Chase Toe Slide
Joey Buck
Stomp & Run
Stomp Patter

Advanced
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DS DS Toe(xib)/SI Dbl/Break (p) Heel Heel/SI DS
S1 Stomp

DS

Toe/S1 (1/2 R)

DS Dbl/Heel (p) Toe Heel Lift

(Full Turn L)

DS Dbl/SI (p) Bo(x)/Bo(x) Heel Lift

DS Stamp Dr/St

DS DS DS Stamp Dr/St

DS Slur(drag side of foot) (1/2 R on 2nd)

Dbl Ball Heel Ball Heel Ball Heel Ball Heel Ball
Split Lift

DS St(xib) St(ots) St(ots) St(xib) St(ots) St

DS Dt/SI R Heel Ball S1 Dbl Ball Heel Ball Heel
Ball Toe S1 DS(xib) Break/Break

Heel Heel Lift

DS SI Stomp

(p) Stomp DS Stomp Dr Stomp Stomp

DS Heel Ball Heel Ball Toe Ball Toe Ball Heel
Ball Heel St

RS DS DS Br/Sl Dt(ots) RS DS RS

DS Heel/Heel Heel/Heel Ball S1 DS

DS Toe Ball(xib) Heel Ball(ots) Heel Ball(ots)
Toe Ball(xib) Heel Ball(ots) Heel St

DS DS(xif) Toe/Ball Toe/Ball Toe/Ball Toe/Ball
Hop Toe/St Sk Up Toe St Sk Up Toe Ball Heel
Ball Heel St

DS Dt(xif) Dt(ots) RS Toe/SI DS DS RS

(p) Stomp DS
(p) Stomp Dbl Ball Heel Ball Heel Ball Heel Ball
Heel St

ROCKIT




Page 2

Repeat: A (omit Joey)

Part E:
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Repeat: A

Ending:
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Snake

Flat Bush/Cross
Touch & Reach
1 Utah Combo

E ™S

2 Syncopated

1 Rocket

4 Runs

1 Snake

2 Patter Chains
1 Utah Combo
4 Pops

(Omit Joey)

1 On Your Toes

DS DS(xif) Break Break Break Break
DS/Dbl Tch Lift DS/Dbl Tch Lift (1/4 L on ea)

DS Br(xif)/SI Br(ots)/SI RS Teh(xif)/SI
Tch(ots)/S1 Dt(b) Br(f)/SI DS Tch(b) Br(f)/S
Tch/SI Br(xif)/SI Br(ots)/SI RS Br(f)/SI

(p) Stomp(ots) DS(xif) St(xib) (p) St St(xif)
DS

DS DS Roll(knee) Roll(knee)




